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依靠过硬的产品和极致的服务长久立足于市场
建设互相信任 / 勇于担当 / 一路向前的团队

相信人才是创造无限可能的力量源泉
通过持续创新改变世界

价值观

用技术解放双手

使命

成为全球最值得信赖的
工业机器人服务商

愿景

阿童木机器人自2013年创立以来，以“用技术解放双手”为使命，专注于并联

Delta机器人、高速SCARA机器人、自主控制器、视觉系统等智能制造技术的研发

与创新，已发展成为行业领先的高速机器人专家，凭借传承于天津大学与北京航空

航天大学多年的技术优势，始终致力于为食品、制药、日化、3C、PCB、光伏、锂

电等新能源细分行业集成商客户提供高速机器人产品以及自动化智能化解决方案，

帮助客户实现降本增效。

公司总部位于天津，在江苏苏州、昆山、南京，广东深圳，四川成都，河南新

乡分别设有子公司或生产基地。

截至目前，公司累计服务超800家规模企业客户，出货量超8000台/套，业务遍

布全球20多个国家和地区，广受客户的认可与信赖。

公司简介
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天津市瞪羚企业称号

先后通过ISO����质量管理认证，并联机器人核心产品全系列产品欧盟CE认证和中国CR认证。

75
发明专利

项

9
外观设计专利

项

69
实用新型专利

项

24
软件著作权

项

国家级专精特新“小巨人”企业 国家级高新技术企业 

荣誉资质
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AM-BL系列产品优势
◆ Delta机器手臂

◆ 16mm F2.8工业镜头

◆ 零件识别传感器

◆ 可编程机器操作软件

Delta机器手臂是一种高精度、高速度机器人，被广泛应用于工业自动化领域。相较于其他机器人，Delta机器人更适合进行高精度、高重
复性的操作，如电子元器件生产，医疗器械组装等。其主要特点是构造简单，运动速度快，精度高，且同时具有高稳定性和可靠性。

       专业用于工业图像采集的镜头，可以为机器手臂提供更加精准的视觉引导，使其能够更好地识别和拾取各种形状复杂的零件。

        通过高速拍摄，提供高效率和更精准的定位，使其能够满足各种复杂形状零件的高精度放置要求。

通过分析零件表面的特征数据，识别出其几何特征和材料属性，从而实现对零件的精确识别和分类。同时，该传感器能够快速、准确地
检测零件的位置、姿态、尺寸等参数，为机器人的精准拾取和加工提供基础数据支持。

普通人就可以对机器人进行编程，而不需要专业的机器人技能和专业的编程知识。通过该软件，用户可以利用简单的图形化界面来设计
构建机器人的自动化任务，包括机器人的移动路径、传感器监测、响应等，无需使用编程语言进行编写。

相比于传统机器人编程软件，可编程机器人软件界面更加简单易用，用户只需要使用简单的编辑和连接操作即可完成机器人任务编程。
可以根据用户需要进行快速定制和调整，更加灵活的满足不同领域机器人的应用需求。

飞拍相机◆
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AM-BLUltra系列产品优势

◆

◆

◆

◆

镁合金机械臂

可拓展动平台设计

驱控一体

机械臂主体采用航空镁合金加工而成，具有密度低、强度高、弹性模量大、散热好、销震性能优异、抗冲击载荷能力大等特点，优异的
本体机械性能为机器人高速度的持续运行提供了强有力的保证。

       可拓展动平台设计，可以根据不同的应用场景安装多元化的末端，支持增加旋转轴、俯仰轴、真空吸盘、气缸夹爪、电夹爪等。

交流伺服电机搭配全自主研发且深度兼容Delta机器人的驱控一体控制柜，配备ARM处理器，具有强大的运算能力。高度集成化，整合机
器人+伺服系统实现高性能工业机器人控制内置多机器人模型，快速实现工业机器人应用场景搭建。多IO设计，支持数字量/模拟量输入输
出、网口、编码器等接口，无需扩展IO。相对低压伺服电机的方案有更大的负载能力，更高的响应速度和运行速度，更高的精度，相对于搭
配单轴驱动器配合控制器的标准控制柜，可以极大节省空间，降低故障率。

�

 并联结构机器手臂

并联结构机器手臂是一种高精度、高速度机器人，被广泛应用于工业自动化领域。相较于串联机器人，并联机器人更适合进行高精度、
高重复性的操作，如电子元器件生产，医疗器械组装等。其主要特点是构造简单、运动速度快、精度高，且同时具有高度稳定性和可靠性。
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一款集成了Delta机器人、工业摄像头和电脑软件的一体化智能机器人工作站，能够

智能识别细小零件，然后通过高速精准的机械手臂把零件摆放整齐，无论零件正反

面，都能一眼看清，一手搞定。

AM-BL03系列
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型号及参数

型号 

 

AM-BL��

  

电压

功率

尺寸

重量

运行范围

参考摆盘范围

速度

重复精度

柔性震动盘尺寸

驱动方式

光源

震动方式

相机分辨率

输入气源

输出气压

供气管径

AC���V

���W

���mm*���mm*���mm

��kg

Φ���mm*��mm

���mm*���mm*��mm

�.�秒/次

±�.�mm

���mm*���mm

伺服电机

矩形白光

震动电机

����*����

�.�~�.�MPa

-��~���KPa

�mm

140.00

4-6X20通孔
37.25

80.00

80.00

158.50

上料仓安装孔

158.50

156.00

244.00

182.00
F:134.00

297.00

预留安装孔

G:4- ∅9贯穿

沉孔 ∅15深度9

H:4-M6贯穿

120.00224.00

295.0015.00

305.00

160.00

50.00

图1

G: M8螺丝沉头孔（可用固定支架）
H: M6螺纹孔（安装托盘等）

尺寸图
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254.00
370.00

388.00E:187.00

601.00

66.48

A:135.00
B:95.00

309.44

642.00

此板预留安装孔见图1

35.00

C: ∅350.00

运行范围: ∅350*40(mm)



 
型号 AM-BL��-FP
电压

功率

尺寸

重量

运行范围

参考摆盘范围

速度

重复精度

柔性震动盘尺寸

驱动方式

光源

震动方式

相机分辨率

飞拍相机分辨率

输入气源

输出气压

供气管径

AC���V

���W

���mm*���mm*���mm

��kg

Φ���mm*��mm

���mm*���mm*��mm

�.�秒/次

±�.�mm

���mm*���mm

伺服电机

矩形白光

震动电机

����*����

����*����

�.�~�.�MPa

-��~���KPa

�mm

型号及参数

尺寸图

140.00

4-6X20通孔
37.25

80.00

80.00

158.50

上料仓安装孔

158.50

156.00

244.00

182.00
F:134.00

297.00

预留安装孔

G:4-∅9贯穿
沉孔∅15深度9

H:4-M6贯穿

120.00224.00

295.0015.00

305.00

160.00

50.00

图1

75.0060.00

65.00

48.00

4- ∅ 3.6贯穿

5.00
60.00

AM-FP-O1 飞拍单元

G: M8螺丝沉头孔（可用固定支架）

H: M6螺纹孔（安装托盘等）
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254.00
370.00

388.00E:187.00

601.00

66.48

A:135.00
B:95.00

309.44

642.00

运行范围: ∅350*40(mm)

此板预留安装孔见图1

35.00

5.00

60.00 60.00

76.50

飞拍单元

75.00

C:∅350.00



一款集成了Delta机器人、工业摄像头和电脑软件的一体化智能机器人工作站，能

够智能识别细小零件，然后通过高速精准的机械手臂把零件摆放整齐，无论零件正

反面，都能一眼看清，一手搞定。

AM-BL05系列
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型号 AM-BL��-S  

AC���V

���W

���mm*���mm*���mm

��kg

∅���mm*��mm

���mm*���mm*��mm

�.�秒/次

±�.�mm

(���mm*���mm)*�

伺服电机

矩形白光

震动电机

����*����

�.�~�.�MPa

-��~���KPa

�mm

电压

功率

尺寸

重量

运行范围

参考摆盘范围

速度

重复精度

柔性震动盘尺寸

驱动方式

光源

震动方式

相机分辨率

输入气源

输出气压

供气管径

型号及参数

尺寸图

140.00

4-6X20通孔
37.25

80.00

80.00

158.50

上料仓安装孔

158.50

156.00

244.00

182.00
F:134.00

297.00

427.42

A:171.00

B:80.00

380.00

C:∅500.00

854.00
D:294.50 D:294.50

E:77.50

388.00

756.00

370.00

35.00

运行范围: ∅500*80(mm)

此板预留安装孔见图1

预留安装孔

图1

G: M8螺丝沉头孔（可用固定支架）

H: M6螺纹孔（安装托盘等）

15.00 110.00 185.00

15.00

75.00

200.00

75.00

60.00 20.00 100.00

180.00

G:4- ∅9贯穿
沉孔 ∅15深度9

H:4-M6dp12

专心 创新 匠心 ��



型号 AM-BL��-S-FP
电压

功率

尺寸

重量

运行范围

参考摆盘范围

速度

重复精度

柔性震动盘尺寸

驱动方式

光源

震动方式

相机分辨率

飞拍相机分辨率

输入气源

输出气压

供气管径

AC���V

���W

���mm*���mm*���mm

��kg

∅���mm*��mm

���mm*���mm*��mm

�.�秒/次

±�.�mm

（���mm*���mm）*�

伺服电机

矩形白光

震动电机

����*����

����*����

�.�~�.�MPa

-��~���KPa

�mm

型号及参数

尺寸图

140.00

4-6X20通孔
37.25

80.00

80.00

158.50

上料仓安装孔

158.50

156.00

244.00

182.00
F:134.00

297.00

427.42

A:171.00

B:80.00

380.00
C:∅500.00

854.00
D:294.50 D:294.50

E:77.50

388.00

756.00

370.00

35.00

运行范围: ∅ 500*80(mm)

飞拍单元

此板预留安装孔见图1

预留安装孔

图1

G: M8螺丝沉头孔（可用固定支架）

H: M6螺纹孔（安装托盘等）

15.00 110.00 185.00

15.00

75.00

200.00

75.00

60.00 20.00 100.00

180.00

G:4- ∅9贯穿
沉孔 ∅15深度9

H:4-M6dp12
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AM-BL05Ultra系列

一款集成了高性能Delta机器人、驱控一体控制柜、工业摄像头和可自定义编程控制

软件的一体化智能机器人工作站，支持双随动，最大负载可达3kg，重复定位精度

±0.02mm，多种形式末端夹具自由选择，轻松搞定各种物料的分拣、装配等。
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型号 AM-BL��Ultra  

电源

功率

尺寸

重量

运行范围

速度

重复精度

柔性震动盘尺寸

驱动方式

光源

震动方式

相机分辨率

最大负载

允许负载最大旋转惯量

供气管径

单/三相AC���V

����W

����mm*����mm*����mm

���kg

∅���mm*���mm

�.�秒/次

±�.��mm

���mm*���mm

伺服电机

背部白光

震动电机

����*����

�kg

�.����kg·m²

定制

型号及参数

尺寸图

25.00

25.00
F：M5

预留安装孔

图1

F: M5螺纹孔（安装托盘等）

A:500.00
1100.00

904.00 1200.00

1067.00

B:150.00

C:250.50

运行范围: 300*100(mm)

此板预留安装孔见图1

1000.00

1000.00

D: 22

∅

∅

∅

∅

∅

20

E：4-M3dp6.510.00

3 H7dp3

12 H7

28 h7

末端连接尺寸
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AM-BLT03Ultra系列

一款集成了高性能二轴并联机器人、驱控一体控制柜、可自定义编程控制软件的一体

化 智 能 机 器 人 工 作 站 ， 镁 合 金 臂 体 设 计 ， 最 大 负 载 可 达 5 k g ， 重 复 定 位 精 度

±0.02mm，末端支持增加旋转轴设计，适用于平面的高速分拣和装配作业。
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型号 AM-BLT��Ultra

  

电源

功率

尺寸

重量

运行范围

速度

重复精度

驱动方式

最大负载

允许负载最大旋转惯量

单/三相AC���V

����W

����mm*���mm*����mm

���kg

���mm*���mm

�.�秒/次

±�.��mm

伺服电机

�kg

�.��kg·m²

型号及参数

尺寸图
904.00

1100.00

A:300.00

B:100.00

C:365.00

920.00

1267.00

运行范围: 300*100(mm)

1000.00

600.00

D:4-     17.50

此板预留安装孔见图1

50  0
-0.039

E:8×∅3.5dp4

M3-6Hdp5

43

∅

∅

∅

55

末端连接尺寸

25.00

25.00
M5

预留安装孔

图1

F: M5螺纹孔（安装托盘等）

∅
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合作伙伴
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服务承诺

先行

小时响应

小时抵达

小时解决

呼叫中心为客户提供��小时全方位服务，我们用心沟通，及时解答

疑难问题，通过最优质的售后维修服务，不断提升设备运转率，为用

户的生产保驾护航。

我们拥有充足的备件库存、先进的仓储管理系统、及时快速的配送

体系，以免除客户的售后之忧。

�

客户

服务

��

��

服务理念

服务追求

第一

一直以来，我们将为客户提供“极致的服务”写进阿童木机器人核

心价值观，满足客户的全方位需求是阿童木机器人努力践行的承

诺。�小时响应，��小时抵达，��小时解决问题是我们始终坚持的

售后服务追求。

我们致力于为客户提供完善的服务网络，时刻保持与客户的紧

密沟通，确保我们售出的每套机器人系统都能长期稳定地运行。
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关注我们了解更多

官方服务号 官方订阅号 官方抖音号

4 0 0 - 6 5 3 - 7 7 8 9
天津总部
辰星（天津）自动化设备有限公司
天津滨海新区泰达智能无人装备产业园��号厂房
���-���-����

苏州子公司
辰星（苏州）自动化设备有限公司
江苏省苏州市吴江经济技术开发区交通南路����号
����-��������

深圳子公司
深圳小百自动化科技有限公司
深圳宝安区西乡街道华丰机器人产业园  C栋�楼厂房
����-��������

昆山子公司
江苏小野智能装备有限公司
昆山市张浦镇振新东路振新东路浩盛工业园  C-�
����-�������� ���-���-���� ���-���-����

成都子公司 无锡子公司
四川省成都市郫都区郫筒街道创智南一路
绿地银座B栋

无锡辰星时代技术有限公司
江苏省无锡市惠山区洛社镇新顺路���号


